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CURRENT

YD60I6LN SENSOR

SO0%S0NN

Grundsatzliches und Systemiibersicht YD6016LN-xx

o | Um Masseschleifen (iber USB zu verhindern, darf der gewiinschte YD6016LN-xx immer nur alleine mit dem PC oder Laptop tiber USB verbunden sein.

Alle Anderen USB Gerate (Zentralen, Riickmelder, Priifstdnde, Programmieradapter, usw.) miissen zu Sicherheit getrennt werden.
° Die Verwendung eines USB-Isolators wird empfohlen.

° Der YD6016LN-xx besitzt 16 einzelne Riickmeldeeingédnge. Jedem dieser Eingange kann eine individuelle Riickmeldedresse vergeben werden.
AuBerdem konnen jedem Riickmelder individuelle Aktionen* (z.B. Schalten von Zubehoérdressen, Not-Aus Funktion), individuelle Ein- und
Ausschaltzeiten zugeordnet werden.

*Achtung! Leider unterstiitzt nicht jede Zentrale diese Funktion!

. Der YD6016LN-xx besitzt einen s88n Masteranschluss. An diesem Masteranschluss (s88IN oder ES-Link) konnen bis zu flinf weitere YD6016ES-xx
angeschlossen werden. Die verbundenen Rickmeldemodule sind dann voll konfigurierbar und konnen jederzeit, falls notig geupdatet werden.

. Im YD6016LN-xx konnen fir jeden einzelnen Riickmelder der YD6016ES-xx individuelle Adressen vergeben werden. Die Adresszuordnung wird im
YD6016LN-xx gespeichert.
. In den YD6016ES-xx werden nur die Ein- und Ausschaltverzégerung des jeweiligen Riickmelders gespeichert.

www.yamorc.de
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Konfiguration YD6016LN-xx

Wir zeigen hier den YD6016LN-CS als Beispiel. Die grundlegende Menikonfiguration ist bei allen YD6016LN-xx identisch.

Einzelne Konfigurationsmenii auswahlen
Die Menis werden einfach durch einen Klick auf die einzelnen Schaltflaichen angewahlt.

CURRENT

YD60I6LN SENSOR

S D

1) ﬁ?@ES-Link Konfigurationsmeni aufrufen

2) g%sssN IN Konfigurationsmenii

(Anzahl der Module, Adressen der Riickmeldeeingénge, Funktion der Riickmeldeeingénge, s88 Riickmeldemonitor)
3) ﬁ‘:}USB

(Firmwareupdate, Werkseinstellungen)

4) #PLoconet®
(Loconet Riickmeldemonitor, Expert Einstellungen)

5) ﬁ@Konﬁguraﬁon Riickmeldeadressen 9-16

6) ##Moduleigenschaften
(Logfenster anzeigen, Spracheinstellung, Adresse des ersten Riickmeldeeingangs, Startverzégerung Modul nach Start,
Riickmelder nach Gleisspannung ein melden, Meldeverzégerung nach Gleisspannung ein, Einstellungen Import/Export,
Skript,)

7) @Konﬁguraﬁon Riickmeldeadressen 1-8

www.yamorc.de
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ES-Link Riickmeldemodule konfigurieren

Uber die ES-Link-Verbindung kénnen verbundene Riickmeldemodule YD6016ES-xx individuell konfiguriert werden. Im Auswahlmenii kann der gewiinschte
YD6016ES-xx einfach durch Doppelklick ausgewahlt werden.

YDE016LN-Medule am ES-IN Link B

YAMORC® ﬂ 1)  ES-Link Konfigurationsmeni aufrufen

DIGITAL

Module am ES-IN Link 2)  Riuckmeldemodul durch Doppelklick auswahlen.

ﬂ YDG016B0001106 LN-GND
T ﬁ YDGOI@UO?UI ES-GND

Menii s88N-in bzw. s88N-out

g 1) Riickmeldemonitor der verbunden s88 Module.
YAMORC* ﬂ Wird ein Riickmelder als belegt erkannt wird dies durch ein rot ausgefiilltes Viereck kenntlich gemacht.

DIGITAL
516 Eigenschaften

2) Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

3) Menii schlieRen

USB-Eigenschaften ES-Link Out

'VD6016ES-USB Eigenschaften n
YAMORC® .ﬂ 1) Seriennummer des verbundenen YD6016ES-xx
Ut . 2) USB Schnittstelle tber die der YD6016ES-xx verbunden ist
YD6016ES - 601680001106 *
ikt cone 3) Aktualisieren YD60OES. Mit dieser Schaltfldche "Aktualisiere YD6016ES" wird der Updatevorgang des YD6016ES-xx gestartet.
4'. Nachdem der Updatevorgang gestartet wurden, den Anweisungen des Dialoges folgen, bis dieser beendet ist.
— Die beiden Informationsanzeigen zeigen die auf dem YD6016ES-xx installierte Firmware an (z.B. YD6016ES Version 1.1.1) und die
S L punlere 4_. Firmwareversion, die in der aktuellen Softwareversion des Tools enthalten ist (z.B. Letzte Version 1.1.1) an.
B Werkseinstellung. Wird dieser Button betatigt wird der YD6016ES-xx auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt.
Werkseinstellung Zuriicksetzen 4—. 5) Menu sch“eﬁen

@

www.yamorc.de P6
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Eigenschaften Riickmelder 9-16 (Riickmeldemodul das liber ES-Link oder s88N verbunden ist)

VDS016ES-Eingang 816 igenschatten a

®
YA ® =
Eifigang 9-16 Eigenscligten 1 1
v BN AE e
Verzég. Verzog. tieren
s 9 10 B 50 B O

10 10 F 50 &
11 10 B 50 [
12 10N S0 =
13 10 B 50 §
14 10 5 50 =
15 10 B 50
16 10 | S50 =

oo|jo(ooo|g

Alle Alle

(m)

1)
2)
3)

4)

Hardware Eingangsnummer
(kann nicht verdndert werden, dient nur der Anzeige)

Einschaltverzégerung Riickmelder (Minimalwert 10ms)
Mit der Einschaltverzégerung wird das Signal von 0->1 um den hier eingestellten Wert verzégert.

Ausschaltverzégerung Riickmelder (Minimalwert 50ms)
Mit der Ausschaltverzégerung wird das Signal von 1->0 um den hier eingestellten Wert verléngert.

Rickmeldeeingang invertieren
Wird der Haken gesetzt wird das Eingangssignal des Riickmelders interviert.

Modul Eigenschaften (Riickmeldemodul das iiber ES-Link oder s88N verbunden ist)

YDS016ES-Modulkonfiguration B
YAMORC® {28
DIGITAL
Modul Eigenschaften
Modul  Skripte
Log-Fenster zeigen @ ‘
Sprache Deutsch > 4

Startverzégerung 5005 ms

Export / Import Einstell * 4—’

o

1)
2)
3)

4)

5)

6)

Log Fenster anzeigen
Sprache auswahlen

Startverzogerung in ms

Nach dieser Zeit wird mit dem Einlesen der Riickmelder des Moduls begonnen und die Riickmelder an die Zentrale
Ubertragen. (Spannung ein am Bus)

Bei groReren Bus Netzen kann es sinnvoll sein, die Zeit unterschiedlich (in 130ms Schritten Abstand) bei den vorhanden
YD6016ES-xx Modulen einzustellen.

Export/Import der Einstellungen
Mit diesen beiden Buttons kann die aktuelle Konfiguration des Moduls gesichert (Export) und z.B. in ein anders Modul der selben Bau-
reihe (ibertragen werden (Import).

Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

Menii schlieRen

Eigenschaften Riickmelder 1-8 (Riickmeldemodul das liber ES-Link oder s88N verbunden ist)

YDGOT6ES-Eingang 1-8 Eigenschaften a

| Einghng 1-8 Eigenschafn

B’ Aus Inver 1) Hardware Eingangsnummer
. Y e (kann nicht verdndert werden, dient nur der Anzeige)
; mES B L 2)  Einschaltverzogerung Riickmelder (Minimalwert 10ms)
= i 6o - Mit der Einschaltverzégerung wird das Signal von 0->1 um den hier eingestellten Wert verzégert.
s e 3) Ausschaltverzogerung Riickmelder (Minimalwert 50ms)
s e I e Mit der Ausschaltverzégerung wird das Signal von 1->0 um den hier eingestellten Wert verléngert.
alsl el o 4) Rickmeldeeingang invertieren
o Wird der Haken gesetzt wird das Eingangssignal des Riickmelders interviert.
www.yamorc.de P7
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s88 IN Konfiguration (Riickmeldemodule die liber ES-Link oder S88N mit dem YD6016xx verbunden sind)

Einstellungen allgemein

YOSD16LN-s80N Eigenschten [

YAMORC a . 1)
1:1 2)
,,,,,,,, i
”””” 15| gem 3)
4)
T u‘- 5)

nnnnnnnnn a 1)

oL
YAMORC® ==
| DIGITAL
sogy Eigenschater
Einst. Eingénge s88-Bus Monitor 2)
Adresse Aktion 2
Y 177 Riickm. 4|
18 [ 183 Rickm. -

19 193 Riickm. - 3)

Anzahl der 16-Eingangsmodule
Eingabe der Anzahl der Module mit 16 Riickmeldeeingéngen

Anzahl der 8-Eingangsmodule
Eingabe der Anzahl der Module mit 8 Riickmeldeeingdngen

Anzahl der Kontakte
Gesamtzahl der Riickmeldekontakte die (iber s88 mit dem YD6016LN-xx verbunden sind. Hier ist normalweise keine Eingabe nétig da
die Anzahl automatisch errechnet wird.

Scan Takt
(Diagnosefunktion keine Eingabe mdéglich)

Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft iibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

Menii schlielRen

Hardware Eingangsnummer
(kann nicht verdndert werden, dient nur der Anzeige)

Eingabe der individuellen Riickmeldedresse
Hier kann eine frei Wdhlbare Adresse definiert werden die sich im Wertebereich 1-2048 befindet.

Aktion des Riickmelders
Der Ausgewdhlte Riickmelder kann mit verschieden Aktionen vorbelegt werden. So kénnen z.B. Weichen beim Erreichen des
Riickmelders gestellt werden. Allerdings sind dann die Riickmelder nicht mehr von einer PC-Software auslesbar.

Méglich Vorgaben: Riickmelder Der Hardwareeingang arbeitet als normaler Riickmelder.

Achtung die nachfolgenden Aktionen werden nicht von allen Zentralen unterstiitzt.

Weiche I/ Der Hardwareeingang schaltet die Zubehéradresse mit der Adresse des Riickmelders ab
wechseln beim Betatigen des Hardwareeingangs gerade —> abbiegend.

Weiche / Dtt)etr) Hard\(/jvareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehordresse des Riickmelders
abbiegend.

Weiche | DerdHardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehoradresse des Riickmelders
grade.

Weiche <> Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehdoradresse des Riickmelders
abwechselnd um (Toggeln).

Gleis EIN  Der Hardwareeingang aktiviert die Gleisspannung.

NotAus Der Hardwareeingang aktiviert den globale NotAus. Der der TrackOut wird abgeschaltet
und somit Spannungslos.

NotAus<> Der Hardwareeingang aktiviert und deaktiviert den NotAus (Toggeln)

NotHalt Der Hardwareeingang aktiviert den globale NotHalt. Der Track Out wird nicht ab
geschaltet, es werden lediglich die Lokomotiven gestoppt.

NotHalt<> Der Hardwareeingang aktiviert und deaktiviert den NotHalt (Toggeln)

www.yamorc.de



YAMORC"

DIGITAL

Konfigurationsanleitung

s88 Riickmelder Konfiguration
a 4)

YaMORC® B

90

Durch Anklicken werden die Riickmeldeadressen automatisch fortlaufend vorbelegt.
Durch Anklicken werden alle Aktionen mit ersten ausgewahlten Aktion automatisch fortlaufend vorbelegt.

Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

Menii schlieRen

Riickmeldemonitor der extern verbunden s88 Module.
Wird ein Riickmelder als belegt erkannt wird dies durch ein rot ausgefiilltes Viereck kenntlich gemacht.

Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

Menii schlieRen

www.yamorc.de

P9



YAMORC"

DIGITAL

Konfigurationsanleitung

USB® Eigenschaften

YDSOIGLN-USB igenschaften a

YAMORC® ﬂ 1) Seriennummer des verbundenen YD6016LN-xx
b oo 2) USB Schnittstelle Uber die der YD6016LN-xx verbunden ist
e — 4-. 3) Aktualisieren YD6016LN. Mit dieser Schaltflache "Aktualisiere YD6016LN" wird der Updatevorgang des YD6016LN-xx gestartet.
¥oiconte cone 4'. Nachdem der Updatevorgang gestartet wurden, den Anweisungen des Dialoges folgen, bis dieser beendet ist.
_ Die beiden Informationsanzeigen zeigen die auf dem YD6016LN-xx installierte Firmware an (z.B. YD6016LN Version 1.1.1) und die
oRoiB Verson 118 | ¢ abtumlisione <_. Firmwareversion, die in der aktuellen Softwareversion des Tools enthalten ist (z.B. Letzte Version 1.1.8) an.

‘ 4) Werkseinstellung. Wird dieser Button betatigt wird der YD6016LN-xx auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt.
Werksanseling Zridetzen 4—. 5) Menii schlieBen

@
Loconet® Eigenschaften
Loconet® Riickmeldemonitor

- 1) Riickmeldemonitor der internen Riickmelder und der externe s88 Riickmelder.
YAMORC® ﬂ Die internen Riickmeldekontakte werden griin unterlegt dargestellt. s88 Riickmeldekontakte werden blau unterlegt dargestellt.
LocaNet® Egenschae Wird ein Riickmelder als belegt erkannt wird dies durch ein rot ausgefiilltes Viereck kenntlich gemacht.

1
9

17
o5
33

41

49

2) Rickmeldemonitor aktualisieren.

3) Rickmeldemonitor aktuelle Anzeige l6schen.
Nachdem die Anzeige des Riickmeldemonitors geléscht wurde, muss die Anzeige durch Betdtigen der Schaltfliche ,,aktualisieren”
wieder aktualisiert werden.

57

Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

105
113

|
|
11 . .
Ct - - 4) Einstellungen speichern
!
[

TR 5) Menii schlieRen

121
588 Bus Kontakt.

Loconet® Experteneinstellungen

e B 1)  Langsame Modul Timing
AMORC® ﬂ (Wenn es Probleme mit dem Loconet® Timing gibt, kann dieser Schalter aktiviert werden.)
R et 2)  Loconet® Baudraten Abtstimmung
Langsame Mot Tiring ol (Normalerweise ist hier keine Eingabe nétig. Nur auf Anweisung von YaMoRC zu éindern!)

<=
R 3) Loconet® Komparator Abstimmung
(Normalerweise ist hier keine Eingabe nétig. Nur auf Anweisung von YaMoRC zu dndern!)

4) Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

5) Mendii schliefRen

www.yamorc.de P10
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Eigenschaften Riickmelder 9-16

1) Hardware Eingangsnummer
(kann nicht verdndert werden, dient nur der Anzeige)

YDEO1ELN-Eingang 9-16 Eigenschaften [ <]

Engpo gl 4 & 2) Eingabe der individuellen Riickmeldedresse

Aus InVer-

At orng, Varang, e A0 Hier kann eine frei Wdhlbare Adresse definiert werden die sich im Wertebereich 1-2048 befindet.

4 9 95 10 B 50 E O |Riickm.
ol 108 10 b0 O (oo, - 3) Einschaltverzégerung Riickmelder (Minimalwert 10ms)
Rt - Mit der Einschaltverzégerung wird das Signal von 0->1 um den hier eingestellten Wert verzégert.

11 11 10 | 50
12 12110 50T
13 135 10 & 50
14 1410 S0
15 15 10 & 50 [
16 161 10 S0

awo | [mie | [aie]| o [ Ak @ 5) Riickmeldeeingang invertieren
Wird der Haken gesetzt wird das Eingangssignal des Riickmelders interviert.

@ @ Q 6) Aktion des Riickmelders

Der Ausgewdhlte Riickmelder kann mit verschieden Aktionen vorbelegt werden. So kénnen z.B. Weichen beim Erreichen des
Riickmelders gestellt werden. Allerdings sind dann die Riickmelder nicht mehr von einer PC-Software auslesbar.
Méglich Vorgaben: Riickmelder Der Hardwareeingang arbeitet als normaler Riickmelder.

Rigm 4) Ausschaltverzégerung Riickmelder (Minimalwert 50ms)
- Mit der Ausschaltverzégerung wird das Signal von 1->0 um den hier eingestellten Wert verléngert.

o|ojo|ojo|o|d
2
g
E]

Achtung die nachfolgenden Aktionen werden nicht von allen Zentralen unterstiitzt.

Weiche I/ Der Hardwareeingang schaltet die Zubehéradresse mit der Adresse des Riickmelders ab
wechseln beim Betatigen des Hardwareeingangs gerade —> abbiegend.

Weiche / Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehérdresse des Riickmelders
abbiegend.

Weichel Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehdéradresse des Riickmelders
grade.

Weiche <> Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubeho6radresse des Riickmelders
abwechselnd um (Toggeln).

Gleis EIN  Der Hardwareeingang aktiviert die Gleisspannung.

NotAus Der Hardwareeingang aktiviert den globale NotAus. Der der TrackOut wird abgeschaltet
und somit Spannungslos.

NotAus<> Der Hardwareeingang aktiviert und deaktiviert den NotAus (Toggeln)

NotHalt Der Hardwareeingang aktiviert den globale NotHalt. Der Track Out wird nicht ab
geschaltet, es werden lediglich die Lokomotiven gestoppt.

NotHalt<> Der Hardwareeingang aktiviert und deaktiviert den NotHalt (Toggeln)

7) Durch Anklicken werden die Riickmeldeadressen automatisch fortlaufend vorbelegt.

8) Durch Anklicken wird die erste eingestellte Zeit automatisch fortlaufend vorbelegt.

9) Durch Anklicken wird die erste eingestellte Zeit automatisch fortlaufend vorbelegt.

10) Wir dieser Haken gesetzt werden alle Eingdnge invertiert.

11) Durch Anklicken werden alle Aktionen mit ersten ausgewahlten Aktion automatisch fortlaufend vorbelegt.

12) Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

13) Menii schlielRen

www.yamorc.de P11
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Modul Eigenschaften

Export / Import Einstell. f

¥D6016LN-Modulkenfiguration E|
B YaMoRC®
DIGITAL

Modul Eigenschaften

Modul Skripte
Log-Fenster zeigen o] A
Sprache Deutsch = <=
Adresse des 1. Eingangs 1 <=
Startverzégerung 500 ms
Melden nach Spannung Ein @D

Meldeverziig. bei Spann. Ein 500(% ms

- :
® 0600000

9Q

1
®0

1) Log Fenster anzeigen
2) Sprache auswahlen

3) Adresse das ersten Eingang
Hier kann festgelegt werden mit welcher Riickmeldeadresse der Riickmeldebereich des YD6016LN-xx beginnen soll
(Wertebereich 1.2048).
Nattirlich kann jederzeit in der Riickmeldekonfiguration eine individuelle Adresse oder Adressbereich vergeben werden.

4) Startverzégerung in ms
Nach dieser Zeit wird mit dem Einlesen der Riickmelder des Moduls begonnen und die Riickmelder an die Zentrale
libertragen. (Spannung ein am Loconet®)
Bei gréfSeren Loconet® Netzen kann es sinnvoll sein, die Zeit unterschiedlich (in 130ms Schritten Abstand) bei
den im Loconet® vorhanden YD6016LN-xx Modulen einzustellen. *

5) Schalter Riickmelder nach Spannung EIN an die Zentrale melden.

6) Meldeverzégerung nach Gleisspannung EIN in ms
Nach dieser Zeit wird mit dem Einlesen der Riickmelder des Moduls begonnen und die Riickmelder an die Zentrale
libertragen. (Gleisspannung EIN)
Bei gréfSeren Loconet® Netzen kann es sinnvoll sein, die Zeit unterschiedlich (in 130ms Schritten Abstand) bei
den im Loconet® vorhanden YD6016LN-xx Modulen einzustellen. *

7) Export/Import der Einstellungen
Mit diesen beiden Buttons kann die aktuelle Konfiguration des Moduls gesichert (Export) und z.B. in ein anders Modul
der selben Baureihe (ibertragen werden (Import).

8) Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

9) Menii schlieRen

* Diese beiden Zeiten kdnnen wertmaRig gleich eingestellt werden. Wichtig ist, dass in den verschiedenen Modulen am
Loconet® ein Abstand von 130ms eingehalten wird (z.B. erstes Modul 500ms —> zweites Modul 630ms —> drittes Module
760ms —> usw.). Damit wird beim Start des Loconet® einem Uberlauf durch zu viele Meldungen vorgebeugt. Wir empfehlen
die Zﬁitgln ib einer Grolle von 8 Teilnehmern anzupassen. Die Physikalische Anordnung der Module im Loconet ist dabei
unerheblich.
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Konfigurationsanleitung
Eigenschaften Riickmelder 1-8
e . " 1)  Hardware Eingangsnummer
m oroi @ (kann nicht verdndert werden, dient nur der Anzeige)
oopataeinks § & § 2) Eingabe der individuellen Riickmeldedresse
AJIES Verzig. Verzig. tieren AKIOM Hier kann eine frei Wihlbare Adresse definiert werden die sich im Wertebereich 1-2048 befindet.
[ 05 10 ) s0 F O |Rickm. s
e i i S o 3) Einschaltverzogerung Riickmelder (Minimalwert 10ms)
B R Mit der Einschaltverzégerung wird das Signal von 0->1 um den hier eingestellten Wert verzégert.
e e o T 4)  Ausschaltverzégerung Riickmelder (Minimalwert 50ms)
M T - Mit der Ausschaltverzégerung wird das Signal von 1->0 um den hier eingestellten Wert verléngert.

@ 5) Rickmeldeeingang invertieren
Wird der Haken gesetzt wird das Eingangssignal des Riickmelders interviert.

@ @ %) 6) Aktion des Riickmelders

Der Ausgewdhlte Riickmelder kann mit verschieden Aktionen vorbelegt werden. So kénnen z.B. Weichen beim Erreichen des
Riickmelders gestellt werden. Allerdings sind dann die Riickmelder nicht mehr von einer PC-Software auslesbar.
Méglich Vorgaben: Riickmelder Der Hardwareeingang arbeitet als normaler Riickmelder.

Auto Alle Alle

[m]
=
5

Achtung die nachfolgenden Aktionen werden nicht von allen Zentralen unterstiitzt.

Weiche I/ Der Hardwareeingang schaltet die Zubehéradresse mit der Adresse des Riickmelders ab
wechseln beim Betatigen des Hardwareeingangs gerade —> abbiegend.

Weiche / Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehérdresse des Riickmelders
abbiegend.

Weichel Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehdéradresse des Riickmelders
grade.

Weiche <> Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubeho6radresse des Riickmelders
abwechselnd um (Toggeln).

Gleis EIN  Der Hardwareeingang aktiviert die Gleisspannung.

NotAus Der Hardwareeingang aktiviert den globale NotAus. Der der TrackOut wird abgeschaltet
und somit Spannungslos.

NotAus<> Der Hardwareeingang aktiviert und deaktiviert den NotAus (Toggeln)

NotHalt Der Hardwareeingang aktiviert den globale NotHalt. Der Track Out wird nicht ab
geschaltet, es werden lediglich die Lokomotiven gestoppt.

NotHalt<> Der Hardwareeingang aktiviert und deaktiviert den NotHalt (Toggeln)

7) Durch Anklicken werden die Riickmeldeadressen automatisch fortlaufend vorbelegt.

8) Durch Anklicken wird die erste eingestellte Zeit automatisch fortlaufend vorbelegt.

9) Durch Anklicken wird die erste eingestellte Zeit automatisch fortlaufend vorbelegt.

10) Wir dieser Haken gesetzt werden alle Eingdnge invertiert.

11) Durch Anklicken werden alle Aktionen mit ersten ausgewahlten Aktion automatisch fortlaufend vorbelegt.

12) Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

13) Menii schlielRen
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YAMORC Konfigurationsanleitung

CURRENT

YD6016RB SENSOR

SWNG0%%%6 02 SOVSSZVNNR

Grundsatzliches und Systemiibersicht YD6016RB-xx

e | Um Masseschleifen iiber USB zu verhindern, darf der gewiinschte YD6016RB-xx immer nur alleine mit dem PC oder Laptop iiber USB verbunden sein.
® Alle Anderen USB Gerate (Zentralen, Riickmelder, Prifstinde, Programmieradapter, usw.) missen zu Sicherheit getrennt werden.

. Die Verwendung eines USB-Isolators wird empfohlen.

. Der YD6016RB-xx besitzt 16 einzelne Riickmeldeeingdnge. Leider ist es Systembedingt im R-Bus® nicht moglich individuelle Adressen zu vergeben.
Jedem Rickmelder kénnen individuelle Aktionen* (z.B. Schalten von Zubehérdressen, Not-Aus Funktion), individuelle Ein- und Ausschaltzeiten
zugeordnet werden.

*Achtung! Leider unterstiitzt nicht jede Zentrale diese Funktion!

. Der YD6016RB-xx besitzt einen s88n Masteranschluss. An diesem Masteranschluss (s88IN oder ES-Link) kdnnen bis zu fiinf weitere YD6016ES-xx
angeschlossen werden. Die verbundenen Rickmeldemodule sind dann voll konfigurierbar und kénnen jederzeit, falls nétig geupdatet werden.

. In den YD6016ES-xx werden nur die Ein- und Ausschaltverzégerung des jeweiligen Riickmelders gespeichert.
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YAMORC Konfigurationsanleitung

DIGITAL

Konfiguration YD6016RB-xx
Wir zeigen hier den YD6016RB-CS als Beispiel. Die grundlegende Meniikonfiguration ist bei allen YD6016RB-xx identisch.

Einzelne Konfigurationsmenii auswahlen
Die Menis werden einfach durch einen Klick auf die einzelnen Schaltflaichen angewahlt.

g ]

1) ﬁ?@ES-Link Konfigurationsmeni aufrufen

2) g%sssN IN Konfigurationsmenii
(Anzahl der Module, Adressen der Riickmeldeeingénge, Funktion der Riickmeldeeingénge, s88 Riickmeldemonitor)

3) #7USB
CURRENT. (Firmwareupdate, Werkseinstellungen)
YD60I6RB SENSOR 4) #PR-Bus® bzw. X-Bus® Einstellungen

(Riickmeldemonitor, R-Bus® bzw. X-Bus® Einstellungen, Expert Einstellungen)
5) ﬁ@Konﬁguraﬁon Riickmeldeadressen 9-16

6) #?Moduleigenschaften
(Logfenster anzeigen, Spracheinstellung, Adresse des ersten Riickmeldeeingangs, Startverzégerung Modul nach Start,
Riickmelder nach Gleisspannung ein melden, Meldeverzégerung nach Gleisspannung ein, Einstellungen Import/Export,
Skript,)

7) g@Konﬁguraﬁon Riickmeldeadressen 1-8
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YAMORC ‘ Konfigurationsanleitung

ES-Link Riickmeldemodule konfigurieren

Uber die ES-Link-Verbindung kénnen verbundene Riickmeldemodule YD6016ES-xx individuell konfiguriert werden. Im Auswahlmenii kann der gewiinschte
YD6016ES-xx einfach durch Doppelklick ausgewahlt werden.

YDE1ELN-Module am ES-IN Link B

YAMORC® ﬂ 1)  ES-Link Konfigurationsmeni aufrufen
oo ES T 2)  Rickmeldemodul durch Doppelklick auswahlen.
ﬂYDGOlGBUUOIIUG LN-GND
YAMORC®

DiGITAL ﬁ YDGOI@UU?UI ES-GND

s88N-in bzw. s88N-out

g 1) Riickmeldemonitor der verbunden s88 Module.
YAMORC* ﬂ Wird ein Riickmelder als belegt erkannt wird dies durch ein rot ausgefiilltes Viereck kenntlich gemacht.

DIGITAL

2) Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

3) Menii schlieRen

USB-Eigenschaften ES-Link Out

'VD6016ES-USB Eigenschaften n
YAMORC® .ﬂ 1) Seriennummer des verbundenen YD6016ES-xx
P 2)  USB Schnittstelle iiber die der YD6016ES-xx verbunden ist
YD6016ES - 601680001106 *
Anschlisse come 3) Aktualisieren YD60ES. Mit dieser Schaltflache "Aktualisiere YD6016ES" wird der Updatevorgang des YD6016ES-xx gestartet.
4'. Nachdem der Updatevorgang gestartet wurden, den Anweisungen des Dialoges folgen, bis dieser beendet ist.
— Die beiden Informationsanzeigen zeigen die auf dem YD6016ES-xx installierte Firmware an (z.B. YD6016ES Version 1.1.1) und die
DS L pualere 4_. Firmwareversion, die in der aktuellen Softwareversion des Tools enthalten ist (z.B. Letzte Version 1.1.1) an.
Werkseinstellung. Wird dieser Button betatigt wird der YD6016ES-xx auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt.
Werkseinstellung Aotiisins 4-. 5) Menii schlieBen

@
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Konfigurationsanleitung
Eigenschaften Riickmelder 9-16 (externe Riickmelder die {iber S88in mit dem YD6016xx verbunden sind)
YDB016ES-Eingang 8-16 Eigenschaten -]

1) Hardware Eingangsnummer

' % . ﬂ (kann nicht veréndert werden, dient nur der Anzeige)
[ ]

e Nl A W 2)  Einschaltverzégerung Rickmelder (Minimalwert 10ms)
— o siing A Mit der Einschaltverzégerung wird das Signal von 0->1 um den hier eingestellten Wert verzégert.
. TR B 3)  Ausschaltverzégerung Riickmelder (Minimalwert 50ms)
0 10 2 % = O Mit der Ausschaltverzégerung wird das Signal von 1->0 um den hier eingestellten Wert verléngert.
13 10 50 E [m]
14 NG =N 4) Rickmeldeeingang invertieren
= S e T Wird der Haken gesetzt wird das Eingangssignal des Riickmelders interviert.
Alle Alle [m]
Q
Modul Eigenschaften (externe Riickmelder die iiber S88in mit dem YD6016xx verbunden sind)
\DS016ES-Modulkonfigurstion [~}

- 1) Log Fenster anzeigen
YAM_OJ?& ﬂ 2) Sprache auswahlen

Modul Eigenschaften

Modl Sirite . 3) Startverzogerung in ms
ot © < Nach dieser Zeit wird mit dem Einlesen der Riickmelder des Moduls begonnen und die Riickmelder an die Zentrale
e e Ubertragen. (Spannung ein am Bus)

Startverzogerung oE] e Bei groReren Bus Netzen kann es sinnvoll sein, die Zeit unterschiedlich (in 130ms Schritten Abstand) bei den vorhanden
YD6016ES-xx Modulen einzustellen.

4) Export/Import der Einstellungen
Mit diesen beiden Buttons kann die aktuelle Konfiguration des Moduls gesichert (Export) und z.B. in ein anders Modul der selben Bau-
reihe (ibertragen werden (Import).

xport Tt Enstll, | B 4—’ 5) Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

6) Menii schlieRen
Eigenschaften Riickmelder 1-8 (Riickmeldemodul das liber ES-Link oder s88N verbunden ist)

YDGOT6ES-Eingang 1-8 Eigenschaften a

| Einghng 1-8 Eigenschafn

B’ Aus Inver 1) Hardware Eingangsnummer
. Y e (kann nicht verdndert werden, dient nur der Anzeige)
; mES B L 2)  Einschaltverzogerung Riickmelder (Minimalwert 10ms)
= i 6o - Mit der Einschaltverzégerung wird das Signal von 0->1 um den hier eingestellten Wert verzégert.
s e 3) Ausschaltverzogerung Riickmelder (Minimalwert 50ms)
s e I e Mit der Ausschaltverzégerung wird das Signal von 1->0 um den hier eingestellten Wert verléngert.
s S - 4)  Rickmeldeeingang invertieren
o Wird der Haken gesetzt wird das Eingangssignal des Riickmelders interviert.
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DIGITAL

Konfigurationsanleitung

s88 IN Konfiguration (Riickmeldemodule die liber ES-Link oder S88N mit dem YD6016xx verbunden sind)
Einstellungen allgemein

YOSD16LN-s80N Eigenschten [

1) Anzahl der 16-Eingangsmodule
Eingabe der Anzahl der Module mit 16 Riickmeldeeingéngen

88N Eigenschaften

o 2) Anzahl der 8-Eingangsmodule
I Eingabe der Anzahl der Module mit 8 Riickmeldeeingdngen

T e 3)  Anzahl der Kontakte
: Gesamtzahl der Riickmeldekontakte die (iber s88 mit dem YD6016LN-xx verbunden sind. Hier ist normalweise keine Eingabe nétig da
die Anzahl automatisch errechnet wird.

4) Scan Takt
(Diagnosefunktion keine Eingabe mdéglich)

Einstellungen speichern
m Die Einstellungen werden erst dauerhaft iibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

.. 6)  MeniischlieRen

"""""""" a 1) Hardware Eingangsnummer
YAMoORC*® ﬂ (kann nicht verindert werden, dient nur der Anzeige)
I e — 2)  Rickmeldedresse

— . Lo *_b (kann nicht verdndert werden, dient nur der Anzeige)
b i 3)  Aktion des Riickmelders
e R B Der Ausgewdhlte Riickmelder kann mit verschieden Aktionen vorbelegt werden. So kénnen z.B. Weichen beim Erreichen des
= ] mgen - Riickmelders gestellt werden. Allerdings sind dann die Riickmelder nicht mehr von einer PC-Software auslesbar.
= ) o B Méglich Vorgaben: Riickmelder Der Hardwareeingang arbeitet als normaler Riickmelder.
2 264 Rickm. -
S == == Achtung die nachfolgenden Aktionen werden nicht von allen Zentralen unterstiitzt.

Weiche I/ Der Hardwareeingang schaltet die Zubehéradresse mit der Adresse des Riickmelders ab

6 { %0 wechseln beim Betatigen des Hardwareeingangs gerade —> abbiegend.
t 4 Weiche / Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehérdresse des Riickmelders

.. abbiegend.

Weiche | DerdHardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehoradresse des Riickmelders
grade.

Weiche <> Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehdoradresse des Riickmelders
abwechselnd um (Toggeln).

Gleis EIN  Der Hardwareeingang aktiviert die Gleisspannung.

NotAus Der Hardwareeingang aktiviert den globale NotAus. Der der TrackOut wird abgeschaltet
und somit Spannungslos.

NotAus<> Der Hardwareeingang aktiviert und deaktiviert den NotAus (Toggeln)

NotHalt Der Hardwareeingang aktiviert den globale NotHalt. Der Track Out wird nicht ab
geschaltet, es werden lediglich die Lokomotiven gestoppt.

NotHalt<> Der Hardwareeingang aktiviert und deaktiviert den NotHalt (Toggeln)
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DIGITAL

Konfigurationsanleitung

s88 Riickmelder Konfiguration
a 4)

YaMORC® B

90

Durch Anklicken werden die Riickmeldeadressen automatisch fortlaufend vorbelegt.
Durch Anklicken werden alle Aktionen mit ersten ausgewahlten Aktion automatisch fortlaufend vorbelegt.

Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

Menii schlieRen

Riickmeldemonitor der extern verbunden s88 Module.
Wird ein Riickmelder als belegt erkannt wird dies durch ein rot ausgefiilltes Viereck kenntlich gemacht.

Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

Menii schlieRen
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DIGITAL

Konfigurationsanleitung

USB® Eigenschaften

S — [~

YAMORC® a 1) Seriennummer des verbundenen YD6016RB-xx
R Bgr 2) USB Schnittstelle Uber die der YD6016RB-xx verbunden ist
YD6016RB - 6016A0000110 « o o . . . . . .
| soscse . 3) Aktualisieren YD6016RB. Mit dieser Schaltflache "Aktualisiere YD6016RB" wird der Updatevorgang des YD6016RB-xx gestartet.
Yool o 4'. Nachdem der Updatevorgang gestartet wurden, den Anweisungen des Dialoges folgen, bis dieser beendet ist.
_ Die beiden Informationsanzeigen zeigen die auf dem YD6016RB-xx installierte Firmware an (z.B. YD6016RB Version 1.1.6) und die
YOG016RE Verson 116 [ ARSTGS <_. Firmwareversion, die in der aktuellen Softwareversion des Tools enthalten ist (z.B. Letzte Version 1.1.8) an.

| 4) Werkseinstellung. Wird dieser Button betatigt wird der YD6016RB-xx auf die Werkseinstellung zurlickgesetzt.
Werksarstolng Zutetzen 4—. 5) Menii schlieBen

@
R-/X-Bus® Eigenschaften
R-bzw X-Bus ® Riickmeldemonitor

- 1) Riickmeldemonitor der internen Riickmelder und der externe s88 Riickmelder.
YAMoORC® a Die internen Riickmeldekontakte werden griin unterlegt dargestellt. s88 Riickmeldekontakte werden blau unterlegt dargestellt.
T — Wird ein Riickmelder als belegt erkannt wird dies durch ein rot ausgefiilltes Viereck kenntlich gemacht.
o - ﬂ" . 2) Rickmeldemonitor aktualisieren.
17 (WM. (AN BN BN BN |
S R R N 3) Rickmeldemonitor aktuelle Anzeige l6schen.

41
49

Nachdem die Anzeige des Riickmeldemonitors geléscht wurde, muss die Anzeige durch Betdtigen der Schaltfliche ,,aktualisieren”
wieder aktualisiert werden.

I
57 |
65 |
7 [
81 | |
89 |
|
1
I

4) Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

97
105
113

I
[
|
[
|
1

TR 5) Menii schlieRen

F¢99
000

121
588 Bus Kontakt.

R- bzw. X-Bus ® Einstellungen

B 1) XBus® Adresse (1-29)
YAMORC* ﬂ Wird der YD6016RB-xx am XBus® verwendet, muss hier eine individuelle Adresse vergeben werden.

o

DIGITAL
LocoNet® Eigenschaften

3) RBus® Moduladresse (1-20)
= Hier wird die erste Moduladresse, die der YD6016RB-xx bekommen soll eingetragen. Sollen alle 16 Eingdnge des YD6016RB-xx
‘\. verwendet werden sind gliltige Moduladressen 1,3,5, usw.

4) RBus® Anzahl der Module
Hier wird die Anzahl der Module eingetragen, aus dem der YD6016RB-xx besteht. Ein Modul besteht (nach Roco® Definition) immer
aus acht Riickmeldern. Werden alle 16 Riickmelder des YD6016RB-xx verwendet, sind hier zwei Module einzutragen. Wird zusdtzlich
ein YD6016ES-xx am ES Link verwendet, muss hier die Anzahl der Module mit vier angegeben werden.

e 2) Xpressnet® Typ/Adresse
=il (Normalerweise ist hier keine Eingabe nétig. Die Angaben werden automatisch ermittelt.)
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DIGITAL

Konfigurationsanleitung

R- bzw. X-Bus ® Einstellungen

VDBOTERE-L

B 5)

6)

Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

Menii schlieRen

R- bzw. X-Bus ® Experteneinstellungen

VDBOIERE L

1)

LocoNet® Eigenschafter

Riickm. Monitor Einstellungen Expert

|
eren I} <
on Zubehor-Befehle @ \ 3)

RBus® akivieren [ o] \.

4)

5)

&
(aX)

XBus® aktivieren
Soll der YD6016RB-xx am Xpressnet® (Lenz®) verwendet werden muss dieser Schalter aktiviert sein.

Invertieren von Zubehorbefehlen
Mit diesem Schalter kénnen die Zubehérbefehle des Xpressnet® invertiert werden.

RBus aktivieren
Mit diesem Schalter kann der RBus® (Roco Bus) ein- bzw. abgeschaltet werden. Der R-Bus ist wichtig fiir den Betrieb der YD6016RB-xx
an der Roco Z21°.

Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

Menii schlieRen
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Eigenschaften Riickmelder 9-16

1) Hardware Eingangsnummer
(kann nicht verdndert werden, dient nur der Anzeige)

YDEO1ELN-Eingang 9-16 Eigenschaften [ <]

Engpo gl 4 & 2) Eingabe der individuellen Riickmeldedresse

Aus InVer-

At orng, Varang, e A0 Hier kann eine frei Wdhlbare Adresse definiert werden die sich im Wertebereich 1-2048 befindet.

4 9 95 10 B 50 E O |Riickm.
ol 108 10 b0 O (oo, - 3) Einschaltverzégerung Riickmelder (Minimalwert 10ms)
Rt - Mit der Einschaltverzégerung wird das Signal von 0->1 um den hier eingestellten Wert verzégert.

11 11 10 | 50
12 12110 50T
13 135 10 & 50
14 1410 S0
15 15 10 & 50 [
16 161 10 S0

awo | [mie | [aie]| o [ Ak @ 5) Riickmeldeeingang invertieren
Wird der Haken gesetzt wird das Eingangssignal des Riickmelders interviert.

@ @ Q 6) Aktion des Riickmelders

Der Ausgewdhlte Riickmelder kann mit verschieden Aktionen vorbelegt werden. So kénnen z.B. Weichen beim Erreichen des
Riickmelders gestellt werden. Allerdings sind dann die Riickmelder nicht mehr von einer PC-Software auslesbar.
Méglich Vorgaben: Riickmelder Der Hardwareeingang arbeitet als normaler Riickmelder.

Rigm 4) Ausschaltverzégerung Riickmelder (Minimalwert 50ms)
- Mit der Ausschaltverzégerung wird das Signal von 1->0 um den hier eingestellten Wert verléngert.

o|ojo|ojo|o|d
2
g
E]

Achtung die nachfolgenden Aktionen werden nicht von allen Zentralen unterstiitzt.

Weiche I/ Der Hardwareeingang schaltet die Zubehéradresse mit der Adresse des Riickmelders ab
wechseln beim Betatigen des Hardwareeingangs gerade —> abbiegend.

Weiche / Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehérdresse des Riickmelders
abbiegend.

Weichel Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehdéradresse des Riickmelders
grade.

Weiche <> Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubeho6radresse des Riickmelders
abwechselnd um (Toggeln).

Gleis EIN  Der Hardwareeingang aktiviert die Gleisspannung.

NotAus Der Hardwareeingang aktiviert den globale NotAus. Der der TrackOut wird abgeschaltet
und somit Spannungslos.

NotAus<> Der Hardwareeingang aktiviert und deaktiviert den NotAus (Toggeln)

NotHalt Der Hardwareeingang aktiviert den globale NotHalt. Der Track Out wird nicht ab
geschaltet, es werden lediglich die Lokomotiven gestoppt.

NotHalt<> Der Hardwareeingang aktiviert und deaktiviert den NotHalt (Toggeln)

7) Durch Anklicken werden die Riickmeldeadressen automatisch fortlaufend vorbelegt.

8) Durch Anklicken wird die erste eingestellte Zeit automatisch fortlaufend vorbelegt.

9) Durch Anklicken wird die erste eingestellte Zeit automatisch fortlaufend vorbelegt.

10) Wir dieser Haken gesetzt werden alle Eingdnge invertiert.

11) Durch Anklicken werden alle Aktionen mit ersten ausgewahlten Aktion automatisch fortlaufend vorbelegt.

12) Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

13) Menii schlielRen
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DIGITAL

Konfigurationsanleitung

Modul Eigenschaften

¥DEO16RB-Modulkonfiguration B

1) Log Fenster anzeigen

YAMORC 2) Sprache auswahlen
DIGLTAL
Modul Eigenschaften 3) RBus® Moduladresse (1-20)
Modul Skripte Hier wird die erste Moduladresse, die der YD6016RB-xx bekommen soll eingetragen. Sollen alle 16 Eingdnge des
S S—— _— 4___. YD6016RB-xx verwendet werden sind giiltige Moduladressen 1,3,5, usw.
Sprache Deutsch 5 4_’ 4) RBus® Anzahl der Module
Hier wird die Anzahl der Module eingetragen, aus dem der YD6016RB-xx besteht. Ein Modul besteht (nach Roco®
RBs: Modil-Adresse g w* Definition) immer aus acht Riickmeldern. Werden alle 16 Riickmelder des YD6016RB-xx verwendet, sind hier zwei
Anzahl der RBus Module FH - Module einzutragen. Wird zusétzlich ein YD6016ES-xx am ES Link verwendet, muss hier die Anzahl der Module mit vier
angegeben werden.
Startverzdgerung 500 ms 4—. 5) Startverzagerung in ms
Melden niach Spannung Ein @ - Nach dieser Zeit wird mit dem Einlesen der Riickmelder des Moduls begonnen und die Riickmelder an die Zentrale

Ubertragen. (Spannung ein am Bus)

e 00 ™ <= Bei groBeren Bus Netzen kann es sinnvoll sein, die Zeit unterschiedlich (in 130ms Schritten Abstand) bei
S den vorhanden YD6016RB-xx Modulen einzustellen. *
Ealslas 4'. 6)  Schalter Riickmelder nach Spannung EIN an die Zentrale melden.
7) Meldeverzégerung nach Gleisspannung EIN in ms
O Nach dieser Zeit wird mit dem Einlesen der Riickmelder des Moduls begonnen und die Riickmelder an die Zentrale
4 4 libertragen. (Gleisspannung EIN)

.. Bei groReren Bus Netzen kann es sinnvoll sein, die Zeit unterschiedlich (in 130ms Schritten Abstand) bei
den vorhanden YD6016RB-xx Modulen einzustellen. *

8) Export/Import der Einstellungen
Mit diesen beiden Buttons kann die aktuelle Konfiguration des Moduls gesichert (Export) und z.B. in ein anders Modul
der selben Baureihe (ibertragen werden (Import).

9) Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

10) Menii schlielRen

* Diese beiden Zeiten konnen wertmaRig gleich eingestellt werden. Wichtig ist, dass in den verschiedenen Modulen am

Bus® ein Abstand von 130ms eingehalten wird (z.B. erstes Modul 500ms —> zweites Modul 630ms —> drittes Module 760ms
—> usw.). Wir empfehlen die Zeiten ab einer GroRe von 8 Teilnehmern anzupassen. Damit wird beim Start der Rlickmelder
einem Uberlauf durch zu viele Meldungen vorgebeugt.
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Eigenschaften Riickmelder 1-8
e . " 1)  Hardware Eingangsnummer
m oroi @ (kann nicht verdndert werden, dient nur der Anzeige)
oopataeinks § & § 2) Eingabe der individuellen Riickmeldedresse
AJIES Verzig. Verzig. tieren AKIOM Hier kann eine frei Wihlbare Adresse definiert werden die sich im Wertebereich 1-2048 befindet.
[ 05 10 ) s0 F O |Rickm. s
e i i S o 3) Einschaltverzogerung Riickmelder (Minimalwert 10ms)
B R Mit der Einschaltverzégerung wird das Signal von 0->1 um den hier eingestellten Wert verzégert.
e e o T 4)  Ausschaltverzégerung Riickmelder (Minimalwert 50ms)
M T - Mit der Ausschaltverzégerung wird das Signal von 1->0 um den hier eingestellten Wert verléngert.

@ 5) Rickmeldeeingang invertieren
Wird der Haken gesetzt wird das Eingangssignal des Riickmelders interviert.

@ @ %) 6) Aktion des Riickmelders

Der Ausgewdhlte Riickmelder kann mit verschieden Aktionen vorbelegt werden. So kénnen z.B. Weichen beim Erreichen des
Riickmelders gestellt werden. Allerdings sind dann die Riickmelder nicht mehr von einer PC-Software auslesbar.
Méglich Vorgaben: Riickmelder Der Hardwareeingang arbeitet als normaler Riickmelder.

Auto Alle Alle

[m]
=
5

Achtung die nachfolgenden Aktionen werden nicht von allen Zentralen unterstiitzt.

Weiche I/ Der Hardwareeingang schaltet die Zubehéradresse mit der Adresse des Riickmelders ab
wechseln beim Betatigen des Hardwareeingangs gerade —> abbiegend.

Weiche / Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehérdresse des Riickmelders
abbiegend.

Weichel Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubehdéradresse des Riickmelders
grade.

Weiche <> Der Hardwareeingang schaltet die Weiche mit der Zubeho6radresse des Riickmelders
abwechselnd um (Toggeln).

Gleis EIN  Der Hardwareeingang aktiviert die Gleisspannung.

NotAus Der Hardwareeingang aktiviert den globale NotAus. Der der TrackOut wird abgeschaltet
und somit Spannungslos.

NotAus<> Der Hardwareeingang aktiviert und deaktiviert den NotAus (Toggeln)

NotHalt Der Hardwareeingang aktiviert den globale NotHalt. Der Track Out wird nicht ab
geschaltet, es werden lediglich die Lokomotiven gestoppt.

NotHalt<> Der Hardwareeingang aktiviert und deaktiviert den NotHalt (Toggeln)

7) Durch Anklicken werden die Riickmeldeadressen automatisch fortlaufend vorbelegt.

8) Durch Anklicken wird die erste eingestellte Zeit automatisch fortlaufend vorbelegt.

9) Durch Anklicken wird die erste eingestellte Zeit automatisch fortlaufend vorbelegt.

10) Wir dieser Haken gesetzt werden alle Eingdnge invertiert.

11) Durch Anklicken werden alle Aktionen mit ersten ausgewahlten Aktion automatisch fortlaufend vorbelegt.

12) Einstellungen speichern
Die Einstellungen werden erst dauerhaft ibernommen wenn der griine Haken betdtigt wurde.

13) Menii schlielRen
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24 Monate Gewahrleistung ab Kaufdatum

Sehr geehrter Kunde,

herzlichen Glickwunsch zum Kauf eines Produktes von YaMoRC. Die hochwertigen Qualitatsprodukte von YaMoRC wurden mit den modernsten Ferti-
gungsverfahren hergestellt und sorgfaltigen Qualitatskontrollen und Priifungen unterzogen.

Daher gewahrt die Firma YaMoRC Ihnen beim Kauf eines YaMoRC-Produktes Uber die lhnen gesetzlich zustehenden, nationalen Gewahrleistungsrechte
gegeniber lhrem YaMoRC-Fachhdndler als Vertragspartner hinaus zusatzlich eine Herstellergarantie von 24 Monaten ab Kaufdatum.

Garantiebedingungen:

Diese Garantie gilt fiir alle YaMoRC-Produkte, die bei einem YaMoRC-Fachhandler gekauft wurden. Garantieleistungen werden nur erbracht, wenn ein
Kaufnachweis vorliegt. Als Kaufnachweis dient die Kaufquittung vom YaMoRC-Fachhandler. Es wird daher empfohlen, die Kaufquittung aufzubewahren.
Inhalt der Garantie/Ausschliisse:

Die Garantie umfasst nach Wahl von YaMoRC, die kostenlose Beseitigung oder den kostenlosen Ersatz des schadhaften Teils, die nachweislich auf Kon-
struktions-, Herstellungs-, Material- oder Transportfehler beruht. Hierzu miissen Sie den Decoder ordnungsgemal frankiert an uns einsenden. Weiterge-
hende Anspriche sind ausgeschlossen.

Die Garantieanspriiche erléschen:

1. Bei verschleiRbedingter Abnutzung bzw. bei tUblicher Abnutzung von VerschleiRteilen.

2. Bei Umbau von YaMoRC-Produkten mit nicht vom Hersteller freigegebenen Teilen.

3. Bei Veridnderung der Teile, insbesondere durch Offnen des Geh&uses.

4. Bei Verwendung zu einem anderen als vom Hersteller vorgesehenen Einsatzzweck.

5. Wenn die von YaMoRC in der Betriebsanleitung enthaltenen Hinweise nicht eingehalten wurden.

Die Garantiefrist verlangert sich durch die Instandsetzung oder Ersatzlieferung nicht. Die Garantieanspriiche konnen entweder bei lhrem Handler oder
durch Einsenden des reklamierten Produkts zusammen mit der Garantieurkunde, dem Kaufnachweis und der Fehlerbeschreibung direkt an YaMoRC ge-
stellt werden:

Drenth Design & Consulting B.V.
Glazeniershorst 209

NL-7328 TJ APELDOORN

Liability: Drenth Design & Consulting B.V.
Phone: +31643392605

E-Mail: ddc@yamorc.com

Directors: Gabriele Drenth-Viertel, Karst Drenth
Trade register: 72184728

VAT No/Tax ID: NL-859019901B01
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